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Genel Bakis

Baris Ozyer izmir Karsiyaka Anadolu Lisesinden mezun olduktan sonra 2002 yilinda Erciyes Universitesi Elektronik
Miihendisligi Bélimiinde lisansini tamamladi. 2012 yilinda ODTU Elektrik ve Elektronik Miihendisligi Bélimiinde Prof. Dr.
ismet Erkmen ve Prof. Dr. Aydan Erkmen danismanliginda doktorasini tamamladi ve 2002-2013 yillari arasinda ayni
bélimde arastirma gorevlisi olarak gorev yapti. Doktora déneminde 2007-2008 yillari arasinda Japonya’ da ATR
Computational Neuroscience Laboratuvarinda, Prof. Dr. Erhan Oztop danismanhiginda stajer arastirmaci olarak
calismalar yapti. Atatiirk Universitesi Miihendislik Fakdiltesi Sinav Koordinatérl(igi ve Bilgisayar Miihendisligi B6Iim
Baskani Yardimcihgi gorevlerini yUrittl. BAP, Tubitak, Teydeb, Uluslarasi projelerde yUritiicl, arastirmaci ve danisman
olarak gorev yapti. Son yillarda arastirma konularinin odak noktasi yapay 6grenme ve gérme algoritmalarini robotik,
cocuk psikiyatrisi, dogal yasami izleme, insan davranislari algilama ve dogal dil isleme alanlarinda cesitli arastirma
problemlerine uygulamak ve yeni yontemler gelistirmektir. Ayrica robotik manipulatér dinamigi, kinematigi ve kontrol

teorisi ile ilgilenmektedir. Bilgisayarli Gorme ve AkilliSistemler Laboratuvari (CogviLab)’ nin ortak kurucusudur.

Gorev yeri: Doc. Dr. - Muhendislik Fakultesi Dekanligi > Bilgisayar Muhendisligi B6limU Baskanligi > Bilgisayar
MUhendisligi Ana Bilim Dali Baskanligi

Gorevlendirme: Dog. Dr. - Mihendislik Fakiltesi Dekanhdi > Bilgisayar Mihendisligi Bolumu Baskanhgi

Web of Science Arastirma Alanlari: Computer Science - Engineering - Computer Science, Artificial Intelligence -

Robotics

Scopus Konu Alanlarn (AS)JC): General Computer Science - General Engineering - Artificial Intelligence

Egitim ve Yetkinlikler

Egitim Bilgileri
1. Doktora (2002 - 2012)
Orta Dogu Teknik Universitesi - Tirkiye
2. Lisans (1997 - 2002)
Erciyes Universitesi - Tirkiye
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Yaptigi Tezler

1. Momentum Transfer Continuum Between Preshape and Grasping Based on Fluidics (2012)

Baris Ozyer

Yaptigi Tez - Doktora - Danisman: Erkmen, ismet - Devam ediyor - Orta Dogu Teknik Universitesi - Tirkiye

Mesleki Deneyim

Verdigi Dersler

1.

10.

11.

isletmede Mesleki Egitim (2024)
Barnis Ozyer

Verdigi Ders - Lisans

. isletmede Mesleki Egitim-i0 (2024)

Baris Ozyer

Verdigi Ders - Lisans

. Introduction to Programming (2024)

Baris Ozyer

Verdigi Ders - Lisans

. Vocational Education in Business (2024)

Barnis Ozyer

Verdigi Ders - Lisans

. Elective Design Il (2023)

Banis Ozyer

Verdigi Ders - Lisans

. Elective Design 1 (2022)

Banis Ozyer

Verdigi Ders - Lisans

. Secmeli Tasarimll i0 (2022)

Baris Ozyer

Verdigi Ders - Lisans

. Bilgisayar Miihendisligine Giris-i® (2022)

Barnis Ozyer

Verdigi Ders - Lisans

. Secmeli Tasarim-1-i0 (2022)

Barnis Ozyer

Verdigi Ders - Lisans

Introduction to Computer Engineering (2022)

Bans Ozyer

Verdigi Ders - Lisans
Programlamaya Giris-i0 (2022)
Baris Ozyer

Verdigi Ders - Lisans
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12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.

Secmeli Tasarim-1 60 (2022)
Barnis Ozyer

Verdigi Ders - Lisans

Bilgisayar Miihendisligine Giris-00 (2022)
Banis Ozyer

Verdigi Ders - Lisans

Secmeli Tasarim Il (2022)
Bans Ozyer

Verdigi Ders - Lisans

Programlamaya Giris-00 (2022)
Baris Ozyer

Verdigi Ders - Lisans

Sinyaller ve Sistemler-00 (2021)
Barnis Ozyer

Verdigi Ders - Lisans
Sinyaller ve Sistemler-i® (2021)
Barnis Ozyer

Verdigi Ders - Lisans

Introduction to Computer Engineering (2021)

Bans Ozyer

Verdigi Ders - Lisans

Signals and Systems (2021)
Baris Ozyer

Verdigi Ders - Lisans

Mikrodenetleyiciler (2021)
Baris Ozyer

Verdigi Ders - Lisans
Kontrol Sistemleri (i0) (2021)
Baris Ozyer

Verdigi Ders - Lisans

Manipilator Kontrol Teorisi ve Uygulamasi (2021)

Baris Ozyer
Verdigi Ders - Doktora

Intelligent Robotics (2020)
Baris Ozyer

Verdigi Ders - Yiksek Lisans

Bilgisayarlh Gorme (2020)
Barnis Ozyer

Verdigi Ders - Doktora
Kontrol Sistemleri (2020)
Barnis Ozyer

Verdigi Ders - Lisans
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26. Nesneye Yonelik Programlama (2017)
Barnis Ozyer
Verdigi Ders - Lisans

27. Gomiulu Sistemler (2016)
Banis Ozyer
Verdigi Ders - Lisans

28. istatistik ve Olasilik (2015)
Bans Ozyer
Verdigi Ders - Lisans

29. Robotige Giris (2013)
Baris Ozyer
Verdigi Ders - Lisans

30. Bilgisayar Programlama (2013)
Barnis Ozyer
Verdigi Ders - Lisans

31. Gorsel Programlama (2013)
Barnis Ozyer

Verdigi Ders - Lisans

Akademik Unvanlar/Gorevler

1. Dog. Dr. (2022 - Devam ediyor)
Atatiirk Universitesi > Miihendislik Fak(iltesi Dekanligi > Bilgisayar Miihendisligi B6Iiimii Baskanli§i

2. Dog. Dr. (2002 - Devam ediyor)
Atatiirk Universitesi > Miihendislik Fakdiltesi Dekanligi > Bilgisayar Miihendisligi Béliimii Baskanligi > Bilgisayar
Miihendisligi Ana Bilim Dali Baskanligi

3. Dr. Ogr. Uyesi (2014 - 2022)

Atattirk Universitesi > Miihendislik Fak(iltesi Dekanligi > Bilgisayar Miihendisligi B6liim(i Baskanligi > Bilgisayar
Mdihendisligi Ana Bilim Dali Baskanlgi

4. Arastirma Gorevlisi Dr. (2013 - 2014)
Atatiirk Universitesi > Miihendislik Fakiiltesi Dekanligi > Elektrik-Elektronik Miihendisligi Béliimii Baskanligi

5. Arastirmaci (2007 - 2008)

6. Arastirma Gorevlisi (2002 - 2013)

Orta Dogu Teknik Universitesi

Akademik idari Deneyim
1. Akademik idari Deneyim (2021 - 2022)
Bans Ozyer
Akademik idari Deneyim - Béliim Akademik Tesvik Degderlendirme Komisyonu Uyesi - Atatiirk Universitesi - Tirkiye
2. Akademik idari Deneyim (2015 - 2020)
Baris Ozyer
Akademik idari Deneyim - Béliim Baskan Yardimcisi - Atatiirk Universitesi - Tirkiye
3. Akademik idari Deneyim (2014 - 2015)
Baris Ozyer

Akademik idari Deneyim - Sinav Programi Hazirlama Komisyon Uyesi - Atatiirk Universitesi - Tirkiye
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Akademi Disi Deneyim

1.

Stajyer Arastirmaci (2007 - 2008)
Baris Ozyer
Akademi Disi Deneyim - Computational Neuroscience Laboratories (CNS), Advanced Telecommunications Research Institute

International (ATR), Japan

Yonetilen Tezler

1.

insansiz hava ve kara araclari icin bilgisayarli gorme tabanh hata toleransh kontrol algoritmasi
gelistirilmesi (2026)

Baris Ozyer

Yonetilen Tez - Rol: Danisman - Doktora - Ogrenci: EMRE CINTAS - Devam ediyor - Atatiirk Universitesi - Turkiye

. Belirsiz Bir Ortamda Benmerkezci Goriisten Gorsel-Dilin Cikarilmasi (2026)

Baris Ozyer
Yénetilen Tez - Rol: Danisman - Doktora - Ogrenci: SIBEL KACDIOGLU - Devam ediyor - Atatirk Universitesi - Tirkiye

. insansiz Hava Araclarinin Gercek Zamanl Otonom Kontrolii icin Yapay Sinir Agi Tabanl Gérsel Algilama

Mimarilerinin Gelistirilmesi (2026)
Baris Ozyer
Yonetilen Tez - Rol: Danisman - Doktora - Ogrenci: EMRAH SIMSEK - Devam ediyor - Atatlrk Universitesi - Turkiye

. Development of ontology based multitasking mobile robot system: An industry 4.0 application (2023 -

Devam ediyor)
Baris Ozyer
Yonetilen Tez - Rol: Danisman - Yiiksek Lisans - Ogrenci: SEZER UGUZ - Atatirk Universitesi - Tiirkiye

. Yiiz Gériintilerinden Geometrik Oznitelikler Cikarilarak Cocuklardaki Dikkat Eksikligi ve Hiperaktivite

Bozuklugunun Denetimli Ogrenme Algoritmalariyla Tespiti ve Analizi (2022 - Devam ediyor)
Baris Ozyer
Yonetilen Tez - Rol: Danisman - Yiiksek Lisans - Ogrenci: SATUK BUGRAHAN OZTURK - Atatiirk Universitesi - Turkiye

. Yapay Zeka Yontemleri ile Atatiirk Universitesi Acikogretim Fakiiltesi Sinav Sorularinin Zorluk

Derecesinin Tespiti (2021 - Devam ediyor)
Barnis Ozyer
Yénetilen Tez - Rol: Danisman - Yiiksek Lisans - Ogrenci: ADEM CANPOLAT - Atatiirk Universitesi - Tiirkiye

. Otizm Spektrum Bozukluklarinda Kendini Uyarici Hareketlerin Gorsel Kelime Cantasi Yaklasimi ve Derin

Ogrenme Yontemleri ile Taninmasi (2020 - Devam ediyor)

Baris Ozyer, Saied Agahian

Yénetilen Tez - Rol: Asil Danisman (Es Danismanli Tezler icin) - Yiiksek Lisans - Ogrenci: SIBEL KACDIOGLU - Atatiirk Universitesi -
Turkiye

. Biyometrik Verilerde Kesikli Dalgacik Dontsumiine Dayal Filigran Tekniklerinin Analizi (2020 - Devam

ediyor)

Baris Ozyer, Cladue Fachka

Yénetilen Tez - Rol: Asil Danisman (Es Danismanli Tezler icin) - Yiiksek Lisans - Ogrenci: FODAY JORH - Atatiirk Universitesi -
Tarkiye

. Otonom Robotlar Araciligiyla Veri Merkezlerindeki Kabinet ici Sicaklik Dagihiminin Bulanik Mantik ile

Kontrolii (2019 - Devam ediyor)
Banis Ozyer
Yénetilen Tez - Rol: Asil Danisman (Es Danismanli Tezler icin) - Yiiksek Lisans - Ogrenci: Mehmet Bayram Basci - Atatiirk

Universitesi - Turkiye
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10.

11.

12.

Nesnelerin interneti’nde Kenar Programlama Tabanl Akilli Algilama (2019 - Devam ediyor)
Barnis Ozyer
Yonetilen Tez - Rol: Asil Danisman (Es Danismanli Tezler icin) - Yiiksek Lisans - Ogrenci: Emrah Simsek - Atatiirk Universitesi -

Turkiye

Anlamsal Ag ve Hareketli Nesne Veri Tabani Kullanarak Savas Ucaklari icin Anlik Rota Onerme Sistemi
(2018 - Devam ediyor)

Barnis Ozyer

Yénetilen Tez - Rol: Asil Danisman (Es Danismanli Tezler icin) - Yiiksek Lisans - Ogrenci: Emre Cintas - Atatirk Universitesi -

Turkiye

Pekistirmeli Ogrenme Yéntemiyle Farkli Gorevlerin Robotlara Ogretilmesi (2016 - Devam ediyor)
Baris Ozyer
Yénetilen Tez - Rol: Asil Danisman (Es Danismanl Tezler icin) - Yiksek Lisans - Ogrenci: Riistem Ozakar - Atatiirk Universitesi -

Turkiye

Ogrenci ve Kuliip Danismanliklari

1.

Spor Danismani (2014 - Devam ediyor)
Bans Ozyer

Ogrenci ve Kulip Danismanhgi - Kulip/Topluluk Danismani

Proje & Tasarimlar

. Ontoloji Destekli Robotik Sistemler Gelismis Algilama ve Karar Verme Kabiliyetleri icin Yeni Stratejiler

(2024)
Baris Ozyer, Satuk Bugrahan Oztirk

Proje - Ulusal - Rol: Yiritiicl - Devam Ediyor - Atatirk Universitesi - Tirkiye

. Rotor Arizasina Ragmen Bilgisayarli Gorme Tabanli Kontrol lle Otonom Quadrotor Ucusu Ve Ugus

Kontroloriu Tasarim (2024 - 2025)
Baris Ozyer, Emre Cintas

Proje - Ulusal - Rol: Danisman (Yuritiicii Gercek Kisi Olan Projede) - Tamamlandi - Atatiirk Universitesi - Turkiye

. Otonom iha'Lar icin Yapay Zeka Egitiminde Kullaniimak Uzere Lidar Ve Odometri Tabanli 3d Haritalama

Veri Seti Olusturma (2023 - 2024)
Baris Ozyer, Emrah Simsek

Proje - Ulusal - Rol: Yir(tiici - Tamamlandi - Atatiirk Universitesi - Tiirkiye

. Takdik-Rob: Bir insansi Robotun Taklit Yolu lle Dikkat Temelli Derin Mimariler Kullanilarak Egitimi (2023

-2026)
Barnis Ozyer, Giilsah Timiiklii Ozyer, Ozge Oztimur Karadag

Proje - Ulusal - Rol: Arastirmaci - Devam Ediyor - Alanya Alaaddin Keykubat Universitesi - Tirkiye

. Ego-ManiNav Aracinin benmerkezci goérintiilerden gorsel-dil navigasyon ve manipiilasyon gorevlerini

gerceklestirmesi icin bir cerceve (2023)
Baris Ozyer, Sibel KACDIOGLU

Proje - Ulusal - Rol: YurGtiicl - Devam Ediyor - Atatiirk Universitesi - Tirkiye

. Elektrik Motorlari ile Tahrik Edilen Otonom insansiz Hava-Kara Araclari icin Bilgisayarli Gérme Tabanl

Hata-Toleransli Kontrol Algoritmasi Gelistirilmesi (2022 - 2026)
Baris Ozyer, Emre CINTAS

Proje - Ulusal - Rol: Yiritiici - Tamamlandi - Atatiirk Universitesi - Tiirkiye
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https://akademik.atauni.edu.tr/projeler/177616-otonom-ihalar-icin-yapay-zeka-egitiminde-kullanilmak-uzere-lidar-ve-odometri
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https://akademik.atauni.edu.tr/projeler/177610-takdik-rob-bir-insansi-robotun-taklit-yolu-ile-dikkat-temelli-derin-mimariler
https://akademik.atauni.edu.tr/projeler/177607-ego-maninav-aracinin-benmerkezci-goruntulerden-gorsel-dil-navigasyon-ve
https://akademik.atauni.edu.tr/projeler/177607-ego-maninav-aracinin-benmerkezci-goruntulerden-gorsel-dil-navigasyon-ve
https://akademik.atauni.edu.tr/projeler/177603-elektrik-motorlari-ile-tahrik-edilen-otonom-insansiz-hava-kara-araclari-icin
https://akademik.atauni.edu.tr/projeler/177603-elektrik-motorlari-ile-tahrik-edilen-otonom-insansiz-hava-kara-araclari-icin

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

. 16. Ulusal Yazilim Miihendisligi Sempozyumu (UYMS 2022) (2022 - 2023)

Ahmet Coskuncay, Giilsah Timiiklii Ozyer, Banis Ozyer, Mete Yaganoglu, Ferhat Bozkurt, Faruk Baturalp Giinay,
Duygu Findik Coskuncay, Satuk Bugrahan Oztiirk

Proje - Ulusal - Rol: Arastirmaci - Tamamlandi - Atatiirk Universitesi - Tiirkiye

. Endiistriyel Nesnelerin interneti Tabanl Coklu Gérev Mobil Robot Sisteminin Gelistirilmesi (2022 - 2023)

Barnis Ozyer, Sezer UGUZ, Ahmet Coskuncay, Satuk Bugrahan Oztiirk

Proje - Ulusal - Rol: YirGticl - Tamamlandi - Atatiirk Universitesi - Tirkiye

. insansiz Hava Araclarinin Gercek Zamanl Otonom Kontrolii icin Yapay Sinir Agi Tabanl Gérsel Algilama

Mimarilerinin Gelistirilmesi (2022 - 2025)
Baris Ozyer, Emrah SIMSEK

Proje - Ulusal - Rol: Yirtiici - Tamamlandi - Atatiirk Universitesi - Tiirkiye

Robonimbus (2021 - 2024)
Baris Ozyer, Tolga Kaskati

Proje - Uluslararasi - Rol: Danisman (YurutlcU Gergek Kisi Olan Projede) - Devam Ediyor - Turkiye

Yeni Bir Dikey inis-Kalkis Yapabilen Savasan insansiz Hava Aracinin (SiHA) Mekanik Aerodinamik
Tasarimi ve Bilgisayarli Gorme Tabanh Algilama (2020 - 2021)
Baris Ozyer, Emre CINTAS, Emrah SIMSEK

Proje - Ulusal - Rol: Yir(tiici - Tamamlandi - Atatiirk Universitesi - Tiirkiye

Otonom hareket edebilen binek aracg (2019 - 2020)
Baris Ozyer, TAHA YERLIKAYA

Proje - Ulusal - Rol: Yir(tiici - Tamamlandi - Atatiirk Universitesi - Tiirkiye

Uc boyutlu Yazici ile Robot Manipulator Tasarimi,Uretimi ve Denetimi (2019)
Baris Ozyer, SEYMA KURTBAS, EMRE OZTURK

Proje - Ulusal - Rol: YirGticl - Tamamlandi - Atatiirk Universitesi - Tirkiye

Firmalarin insan Kaynaklari Departmanlarinda Kullanilmak Uzere, Bulut Tabanli, Metin isleme
Yapabilen 360 Derece Performans Degerlendirme Yazilimi Gelistirilmesi (2018 - 2019)
Banis Ozyer, Betll Bulut

Proje - Ulusal - Rol: Danisman (Yiritiicii Gercek Kisi Olan Projede) - Tamamlandi - Atatiirk Universitesi - Tiirkiye

Nesnelerin internetinde Sis/Uc Programlama Tabanh Akilli ve is Birlikci Algilama Yéntemlerinin
Arastirilmasi (2018 - 2019)
Baris Ozyer, Emrah SIMSEK

Proje - Ulusal - Rol: YGrGticl - Tamamlandi - Atattirk Universitesi - Tlrkiye

"INSANSIZ HAVA ARACI TASARIMI iMALATI VE OGRENCi YARISMALARINA KATILIMIN SAGLABNMASI"
(2016 - 2017)
Baris Ozyer, Halim Kovaci, Aysenur KELES

Proje - Ulusal - Rol: Yiritiicl - Tamamlandi - Atatiirk Universitesi - Tirkiye

Direction and Location Protection for Autonomous Mobile Robots (2015)
Baris Ozyer

Proje - Ulusal - Rol: Danisman (Yiritiicii Gercek Kisi Olan Projede) - Tamamlandi - Atatiirk Universitesi - Turkiye
Six-Legged Terrain Robot Design and Control, Undergraduate Senior Design Project (2015)
Baris Ozyer

Proje - Ulusal - Rol: Danisman (Yiriitiicii Gercek Kisi Olan Projede) - Tamamlandi - Atatiirk Universitesi - Tlrkiye
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https://akademik.atauni.edu.tr/projeler/177602-insansiz-hava-araclarinin-gercek-zamanli-otonom-kontrolu-icin-yapay-sinir-agi
https://akademik.atauni.edu.tr/projeler/177602-insansiz-hava-araclarinin-gercek-zamanli-otonom-kontrolu-icin-yapay-sinir-agi
https://akademik.atauni.edu.tr/projeler/177605-robonimbus
https://akademik.atauni.edu.tr/projeler/177613-yeni-bir-dikey-inis-kalkis-yapabilen-savasan-insansiz-hava-aracinin-siha-mekanik
https://akademik.atauni.edu.tr/projeler/177613-yeni-bir-dikey-inis-kalkis-yapabilen-savasan-insansiz-hava-aracinin-siha-mekanik
https://akademik.atauni.edu.tr/projeler/177611-otonom-hareket-edebilen-binek-arac
https://akademik.atauni.edu.tr/projeler/177615-uc-boyutlu-yazici-ile-robot-manipulator-tasarimiuretimi-ve-denetimi
https://akademik.atauni.edu.tr/projeler/177608-firmalarin-insan-kaynaklari-departmanlarinda-kullanilmak-uzere-bulut-tabanli
https://akademik.atauni.edu.tr/projeler/177608-firmalarin-insan-kaynaklari-departmanlarinda-kullanilmak-uzere-bulut-tabanli
https://akademik.atauni.edu.tr/projeler/177612-nesnelerin-internetinde-sisuc-programlama-tabanli-akilli-ve-is-birlikci-algilama
https://akademik.atauni.edu.tr/projeler/177612-nesnelerin-internetinde-sisuc-programlama-tabanli-akilli-ve-is-birlikci-algilama
https://akademik.atauni.edu.tr/projeler/174430-insansiz-hava-araci-tasarimi-imalati-ve-ogrenci-yarismalarina-katilimin
https://akademik.atauni.edu.tr/projeler/177614-direction-and-location-protection-for-autonomous-mobile-robots
https://akademik.atauni.edu.tr/projeler/177609-six-legged-terrain-robot-design-and-control-undergraduate-senior-design-project

Yayinlar

Makaleler

1. A robust fault-tolerant control algorithm for GPS-denied mini quadrotors using PID-TinyMPC and visual-
inertial odometry (2026)
Emre Cintas, Baris Ozyer
Control Engineering Practice, Cilt 169 - DOI: 10.1016/j.conengprac.2026.106779

Tam Makale - Uluslararasi

2. DeepDCT-VO: 3D directional coordinate transformation for low-complexity monocular visual odometry
using deep learning (2025)
Eyup Simsek, Baris Ozyer
IMAGE AND VISION COMPUTING, Cilt 163 - DOI: 10.1016/j.imavis.2025.105742

Tam Makale - Uluslararasi

3. Analysing Headway Spacing and Calculating Passenger Car Equivalent Values Using Computer Vision
and International Dataset Bilgisayarli Goru ve Uluslararasi Veriseti Kullanilarak Headway-Spacing’in
Analiz Edilmesi ve Esdeger Birim Otomobil Degerlerinin Hesaplanmasi (2025)

Burak Celik, Ahmet Tortum, Emre Cintas, Baris Ozyer
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