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Genel Bakış

Barış Özyer İzmir Karşıyaka Anadolu Lisesinden mezun olduktan sonra 2002 yılında Erciyes Üniversitesi Elektronik
Mühendisliği Bölümünde lisansını tamamladı. 2012 yılında ODTÜ Elektrik ve Elektronik Mühendisliği Bölümünde Prof. Dr.
İsmet Erkmen ve Prof. Dr. Aydan Erkmen danışmanlığında doktorasını tamamladı ve 2002-2013 yılları arasında aynı
bölümde araştırma görevlisi olarak görev yaptı. Doktora döneminde 2007-2008 yılları arasında Japonya’ da ATR
Computational Neuroscience Laboratuvarında, Prof. Dr. Erhan Öztop danışmanlığında stajer araştırmacı olarak
çalışmalar yaptı. Atatürk Üniversitesi Mühendislik Fakültesi Sınav Koordinatörlüğü ve Bilgisayar Mühendisliği Bölüm
Başkanı Yardımcılığı görevlerini yürüttü. BAP, Tubitak, Teydeb, Uluslarası projelerde yürütücü, araştırmacı ve danışman
olarak görev yaptı. Son yıllarda araştırma konularının odak noktası yapay öğrenme ve görme algoritmalarını robotik,
çocuk psikiyatrisi, doğal yaşamı izleme, insan davranışları algılama ve doğal dil işleme alanlarında çeşitli araştırma
problemlerine uygulamak ve yeni yöntemler geliştirmektir. Ayrıca robotik manipülatör dinamiği, kinematiği ve kontrol
teorisi ile ilgilenmektedir. Bilgisayarlı Görme ve AkıllıSistemler Laboratuvarı (CogviLab)’ nın ortak kurucusudur.

Görev yeri: Doç. Dr. · Mühendislik Fakültesi Dekanlığı › Bilgisayar Mühendisliği Bölümü Başkanlığı › Bilgisayar
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Web of Science Araştırma Alanları: Computer Science · Engineering · Computer Science, Artificial Intelligence ·
Robotics

Scopus Konu Alanları (ASJC): General Computer Science · General Engineering · Artificial Intelligence

Eğitim ve Yetkinlikler

Eğitim Bilgileri

1. Doktora (2002 – 2012)
Orta Doğu Teknik Üniversitesi · Türkiye

2. Lisans (1997 – 2002)
Erciyes Üniversitesi · Türkiye

Yabancı Diller

1. İngilizce (2017)
C2 — Üst Düzey · YÖKDIL
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Yaptığı Tezler

1. Momentum Transfer Continuum Between Preshape and Grasping Based on Fluidics (2012)
Barış Özyer
Yaptığı Tez · Doktora · Danışman: Erkmen, İsmet · Devam ediyor · Orta Doğu Teknik Üniversitesi · Türkiye

Mesleki Deneyim

Verdiği Dersler

1. İşletmede Mesleki Eğitim (2024)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Lisans

2. İşletmede Mesleki Eğitim-İÖ (2024)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Lisans

3. Introduction to Programming (2024)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Lisans

4. Vocational Education in Business (2024)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Lisans

5. Elective Design II (2023)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Lisans

6. Elective Design I (2022)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Lisans

7. Seçmeli TasarımII İÖ (2022)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Lisans

8. Bilgisayar Mühendisliğine Giriş-İÖ (2022)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Lisans

9. Seçmeli Tasarım-1-İÖ (2022)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Lisans

10. Introduction to Computer Engineering (2022)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Lisans

11. Programlamaya Giriş-İÖ (2022)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Lisans

Barış Özyer — Özgeçmiş · Oluşturulma: 08.10.2026 Sayfa 2 / 16



12. Seçmeli Tasarım-1 ÖÖ (2022)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Lisans

13. Bilgisayar Mühendisliğine Giriş-ÖÖ (2022)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Lisans

14. Seçmeli Tasarım II (2022)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Lisans

15. Programlamaya Giriş-ÖÖ (2022)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Lisans

16. Sinyaller ve Sistemler-ÖÖ (2021)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Lisans

17. Sinyaller ve Sistemler-İÖ (2021)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Lisans

18. Introduction to Computer Engineering (2021)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Lisans

19. Signals and Systems (2021)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Lisans

20. Mikrodenetleyiciler (2021)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Lisans

21. Kontrol Sistemleri (İÖ) (2021)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Lisans

22. Manipülatör Kontrol Teorisi ve Uygulaması (2021)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Doktora

23. Intelligent Robotics (2020)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Yüksek Lisans

24. Bilgisayarlı Görme (2020)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Doktora

25. Kontrol Sistemleri (2020)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Lisans
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26. Nesneye Yönelik Programlama (2017)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Lisans

27. Gömülü Sistemler (2016)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Lisans

28. İstatistik ve Olasılık (2015)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Lisans

29. Robotiğe Giriş (2013)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Lisans

30. Bilgisayar Programlama (2013)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Lisans

31. Görsel Programlama (2013)
Barış Özyer
Verdiği Ders · Lisans

Akademik Ünvanlar/Görevler

1. Doç. Dr. (2022 – Devam ediyor)
Atatürk Üniversitesi › Mühendislik Fakültesi Dekanlığı › Bilgisayar Mühendisliği Bölümü Başkanlığı

2. Doç. Dr. (2002 – Devam ediyor)
Atatürk Üniversitesi › Mühendislik Fakültesi Dekanlığı › Bilgisayar Mühendisliği Bölümü Başkanlığı › Bilgisayar

Mühendisliği Ana Bilim Dalı Başkanlığı

3. Dr. Öğr. Üyesi (2014 – 2022)
Atatürk Üniversitesi › Mühendislik Fakültesi Dekanlığı › Bilgisayar Mühendisliği Bölümü Başkanlığı › Bilgisayar

Mühendisliği Ana Bilim Dalı Başkanlığı

4. Araştırma Görevlisi Dr. (2013 – 2014)
Atatürk Üniversitesi › Mühendislik Fakültesi Dekanlığı › Elektrik-Elektronik Mühendisliği Bölümü Başkanlığı

5. Araştırmacı (2007 – 2008)

6. Araştırma Görevlisi (2002 – 2013)
Orta Doğu Teknik Üniversitesi

Akademik İdari Deneyim

1. Akademik İdari Deneyim (2021 – 2022)
Barış Özyer
Akademik İdari Deneyim · Bölüm Akademik Teşvik Değerlendirme Komisyonu Üyesi · Atatürk Üniversitesi · Türkiye

2. Akademik İdari Deneyim (2015 – 2020)
Barış Özyer
Akademik İdari Deneyim · Bölüm Başkan Yardımcısı · Atatürk Üniversitesi · Türkiye

3. Akademik İdari Deneyim (2014 – 2015)
Barış Özyer
Akademik İdari Deneyim · Sınav Programı Hazırlama Komisyon Üyesi · Atatürk Üniversitesi · Türkiye

Barış Özyer — Özgeçmiş · Oluşturulma: 08.10.2026 Sayfa 4 / 16



Akademi Dışı Deneyim

1. Stajyer Araştırmacı (2007 – 2008)
Barış Özyer
Akademi Dışı Deneyim · Computational Neuroscience Laboratories (CNS), Advanced Telecommunications Research Institute
International (ATR), Japan

Yönetilen Tezler

1. İnsansız hava ve kara araçları için bilgisayarlı görme tabanlı hata toleranslı kontrol algoritması
geliştirilmesi (2026)
Barış Özyer
Yönetilen Tez · Rol: Danışman · Doktora · Öğrenci: EMRE ÇİNTAŞ · Devam ediyor · Atatürk Üniversitesi · Türkiye

2. Belirsiz Bir Ortamda Benmerkezci Görüşten Görsel-Dilin Çıkarılması (2026)
Barış Özyer
Yönetilen Tez · Rol: Danışman · Doktora · Öğrenci: SİBEL KAÇDIOĞLU · Devam ediyor · Atatürk Üniversitesi · Türkiye

3. İnsansız Hava Araçlarının Gerçek Zamanlı Otonom Kontrolü için Yapay Sinir Ağı Tabanlı Görsel Algılama
Mimarilerinin Geliştirilmesi (2026)
Barış Özyer
Yönetilen Tez · Rol: Danışman · Doktora · Öğrenci: EMRAH ŞİMŞEK · Devam ediyor · Atatürk Üniversitesi · Türkiye

4. Development of ontology based multitasking mobile robot system: An industry 4.0 application (2023 –
Devam ediyor)
Barış Özyer
Yönetilen Tez · Rol: Danışman · Yüksek Lisans · Öğrenci: SEZER UĞUZ · Atatürk Üniversitesi · Türkiye

5. Yüz Görüntülerinden Geometrik Öznitelikler Çıkarılarak Çocuklardaki Dikkat Eksikliği ve Hiperaktivite
Bozukluğunun Denetimli Öğrenme Algoritmalarıyla Tespiti ve Analizi (2022 – Devam ediyor)
Barış Özyer
Yönetilen Tez · Rol: Danışman · Yüksek Lisans · Öğrenci: SATUK BUĞRAHAN ÖZTÜRK · Atatürk Üniversitesi · Türkiye

6. Yapay Zeka Yöntemleri ile Atatürk Üniversitesi Açıköğretim Fakültesi Sınav Sorularının Zorluk
Derecesinin Tespiti (2021 – Devam ediyor)
Barış Özyer
Yönetilen Tez · Rol: Danışman · Yüksek Lisans · Öğrenci: ADEM CANPOLAT · Atatürk Üniversitesi · Türkiye

7. Otizm Spektrum Bozukluklarında Kendini Uyarıcı Hareketlerin Görsel Kelime Çantası Yaklaşımı ve Derin
Öğrenme Yöntemleri ile Tanınması (2020 – Devam ediyor)
Barış Özyer, Saied Agahian
Yönetilen Tez · Rol: Asıl Danışman (Eş Danışmanlı Tezler İçin) · Yüksek Lisans · Öğrenci: SİBEL KAÇDIOĞLU · Atatürk Üniversitesi ·
Türkiye

8. Biyometrik Verilerde Kesikli Dalgacık Dönüşümüne Dayalı Filigran Tekniklerinin Analizi (2020 – Devam
ediyor)
Barış Özyer, Cladue Fachka
Yönetilen Tez · Rol: Asıl Danışman (Eş Danışmanlı Tezler İçin) · Yüksek Lisans · Öğrenci: FODAY JORH · Atatürk Üniversitesi ·
Türkiye

9. Otonom Robotlar Aracılığıyla Veri Merkezlerindeki Kabinet içi Sıcaklık Dağılımının Bulanık Mantık İle
Kontrolü (2019 – Devam ediyor)
Barış Özyer
Yönetilen Tez · Rol: Asıl Danışman (Eş Danışmanlı Tezler İçin) · Yüksek Lisans · Öğrenci: Mehmet Bayram Başcı · Atatürk
Üniversitesi · Türkiye
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10. Nesnelerin İnterneti’nde Kenar Programlama Tabanlı Akıllı Algılama (2019 – Devam ediyor)
Barış Özyer
Yönetilen Tez · Rol: Asıl Danışman (Eş Danışmanlı Tezler İçin) · Yüksek Lisans · Öğrenci: Emrah Şimşek · Atatürk Üniversitesi ·
Türkiye

11. Anlamsal Ağ ve Hareketli Nesne Veri Tabanı Kullanarak Savaş Uçakları İçin Anlık Rota Önerme Sistemi
(2018 – Devam ediyor)
Barış Özyer
Yönetilen Tez · Rol: Asıl Danışman (Eş Danışmanlı Tezler İçin) · Yüksek Lisans · Öğrenci: Emre Cintaş · Atatürk Üniversitesi ·
Türkiye

12. Pekiştirmeli Öğrenme Yöntemiyle Farklı Görevlerin Robotlara Öğretilmesi (2016 – Devam ediyor)
Barış Özyer
Yönetilen Tez · Rol: Asıl Danışman (Eş Danışmanlı Tezler İçin) · Yüksek Lisans · Öğrenci: Rüstem Özakar · Atatürk Üniversitesi ·
Türkiye

Öğrenci ve Kulüp Danışmanlıkları

1. Spor Danışmanı (2014 – Devam ediyor)
Barış Özyer
Öğrenci ve Kulüp Danışmanlığı · Kulüp/Topluluk Danışmanı

Proje & Tasarımlar

1. Ontoloji Destekli Robotik Sistemler Gelişmiş Algılama ve Karar Verme Kabiliyetleri için Yeni Stratejiler
(2024)
Barış Özyer, Satuk Buğrahan Öztürk
Proje · Ulusal · Rol: Yürütücü · Devam Ediyor · Atatürk Üniversitesi · Türkiye

2. Rotor Arızasına Rağmen Bilgisayarlı Görme Tabanlı Kontrol Ile Otonom Quadrotor Uçuşu Ve Uçuş
Kontrolörü Tasarım (2024 – 2025)
Barış Özyer, Emre Çintaş
Proje · Ulusal · Rol: Danışman (Yürütücü Gerçek Kişi Olan Projede) · Tamamlandı · Atatürk Üniversitesi · Türkiye

3. Otonom İha'Lar İçin Yapay Zeka Eğitiminde Kullanılmak Üzere Lidar Ve Odometri Tabanlı 3d Haritalama
Veri Seti Oluşturma (2023 – 2024)
Barış Özyer, Emrah Şimşek
Proje · Ulusal · Rol: Yürütücü · Tamamlandı · Atatürk Üniversitesi · Türkiye

4. Takdik-Rob: Bir İnsansı Robotun Taklit Yolu Ile Dikkat Temelli Derin Mimariler Kullanılarak Eğitimi (2023
– 2026)
Barış Özyer, Gülşah Tümüklü Özyer, Özge Öztimur Karadağ
Proje · Ulusal · Rol: Araştırmacı · Devam Ediyor · Alanya Alaaddin Keykubat Üniversitesi · Türkiye

5. Ego-ManiNav Aracının benmerkezci görüntülerden görsel-dil navigasyon ve manipülasyon görevlerini
gerçekleştirmesi için bir çerçeve (2023)
Barış Özyer, Sibel KAÇDIOĞLU
Proje · Ulusal · Rol: Yürütücü · Devam Ediyor · Atatürk Üniversitesi · Türkiye

6. Elektrik Motorları ile Tahrik Edilen Otonom İnsansız Hava-Kara Araçları için Bilgisayarlı Görme Tabanlı
Hata-Toleranslı Kontrol Algoritması Geliştirilmesi (2022 – 2026)
Barış Özyer, Emre ÇİNTAŞ
Proje · Ulusal · Rol: Yürütücü · Tamamlandı · Atatürk Üniversitesi · Türkiye
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7. 16. Ulusal Yazılım Mühendisliği Sempozyumu (UYMS 2022) (2022 – 2023)
Ahmet Coşkunçay, Gülşah Tümüklü Özyer, Barış Özyer, Mete Yağanoğlu, Ferhat Bozkurt, Faruk Baturalp Günay,
Duygu Fındık Coşkunçay, Satuk Buğrahan Öztürk
Proje · Ulusal · Rol: Araştırmacı · Tamamlandı · Atatürk Üniversitesi · Türkiye

8. Endüstriyel Nesnelerin İnterneti Tabanlı Çoklu Görev Mobil Robot Sisteminin Geliştirilmesi (2022 – 2023)
Barış Özyer, Sezer UĞUZ, Ahmet Coşkunçay, Satuk Buğrahan Öztürk
Proje · Ulusal · Rol: Yürütücü · Tamamlandı · Atatürk Üniversitesi · Türkiye

9. İnsansız Hava Araçlarının Gerçek Zamanlı Otonom Kontrolü için Yapay Sinir Ağı Tabanlı Görsel Algılama
Mimarilerinin Geliştirilmesi (2022 – 2025)
Barış Özyer, Emrah ŞİMŞEK
Proje · Ulusal · Rol: Yürütücü · Tamamlandı · Atatürk Üniversitesi · Türkiye

10. Robonimbus (2021 – 2024)
Barış Özyer, Tolga Kaskatı
Proje · Uluslararası · Rol: Danışman (Yürütücü Gerçek Kişi Olan Projede) · Devam Ediyor · Türkiye

11. Yeni Bir Dikey İniş-Kalkış Yapabilen Savaşan İnsansız Hava Aracının (SİHA) Mekanik Aerodinamik
Tasarımı ve Bilgisayarlı Görme Tabanlı Algılama (2020 – 2021)
Barış Özyer, Emre ÇİNTAŞ, Emrah ŞİMŞEK
Proje · Ulusal · Rol: Yürütücü · Tamamlandı · Atatürk Üniversitesi · Türkiye

12. Otonom hareket edebilen binek araç (2019 – 2020)
Barış Özyer, TAHA YERLİKAYA
Proje · Ulusal · Rol: Yürütücü · Tamamlandı · Atatürk Üniversitesi · Türkiye

13. Üç boyutlu Yazıcı ile Robot Manipulator Tasarımı,Üretimi ve Denetimi (2019)
Barış Özyer, ŞEYMA KURTBAŞ, EMRE ÖZTÜRK
Proje · Ulusal · Rol: Yürütücü · Tamamlandı · Atatürk Üniversitesi · Türkiye

14. Firmaların İnsan Kaynakları Departmanlarında Kullanılmak Üzere, Bulut Tabanlı, Metin İşleme
Yapabilen 360 Derece Performans Değerlendirme Yazılımı Geliştirilmesi (2018 – 2019)
Barış Özyer, Betül Bulut
Proje · Ulusal · Rol: Danışman (Yürütücü Gerçek Kişi Olan Projede) · Tamamlandı · Atatürk Üniversitesi · Türkiye

15. Nesnelerin İnternetinde Sis/Uç Programlama Tabanlı Akıllı ve İş Birlikçi Algılama Yöntemlerinin
Araştırılması (2018 – 2019)
Barış Özyer, Emrah ŞİMŞEK
Proje · Ulusal · Rol: Yürütücü · Tamamlandı · Atatürk Üniversitesi · Türkiye

16. "İNSANSIZ HAVA ARACI TASARIMI İMALATI VE ÖĞRENCİ YARIŞMALARINA KATILIMIN SAĞLABNMASI"
(2016 – 2017)
Barış Özyer, Halim Kovacı, Ayşenur KELEŞ
Proje · Ulusal · Rol: Yürütücü · Tamamlandı · Atatürk Üniversitesi · Türkiye

17. Direction and Location Protection for Autonomous Mobile Robots (2015)
Barış Özyer
Proje · Ulusal · Rol: Danışman (Yürütücü Gerçek Kişi Olan Projede) · Tamamlandı · Atatürk Üniversitesi · Türkiye

18. Six-Legged Terrain Robot Design and Control, Undergraduate Senior Design Project (2015)
Barış Özyer
Proje · Ulusal · Rol: Danışman (Yürütücü Gerçek Kişi Olan Projede) · Tamamlandı · Atatürk Üniversitesi · Türkiye
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